
Los Robots Agrícolas no 

tripulados pueden realizar 

trabajos agrícolas.

Mientras la gente duerme, 

el arado de la tierra y la 

cosecha de los cultivos se 

pueden llevar a cabo.

A g r i c u l t u r a  J a p o n e s a ;  l a  e l e c c i ó n  d e  l o s  

j ó v e n e s . 61.1 63.2 65.8

N ú m e r o  d e  a g r i c u l t o r e s  a  n i v e l  n a c i o n a l
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¡Un tractor equipado

con sensores t ransi ta 

las t ierras de cul t ivo!
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¡ H o k k a i d o  f u e  p r i m e r o !  O p e r a c i ó n  

e x i t o s a  d e  u n  t r a c t o r  n o  t r i p u l a d o

A p o y a n d o  a  l o s  a g r i c u l t o r e s  

p o r  1  a ñ o ,  e s t a s  o p e r a c i o n e s  

a g r í c o l a s  s o n  p o s i b l e s

F a c u l t a d  d e  I n v e s t i g a c i ó n  e n  A g r i c u l t u r a

L a b o r a t o r i o  d e  V e h í c u l o s  R o b ó t i c o s  

2010
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La agricultura sustenta los alimentos de Japón, y protege la tierra y el medio ambiente. 

Aunque es una industria importante, el número de agricultores sigue disminuyendo; 

hay un problema de envejecimiento con agricultores que tienen una edad promedio de 

66 años de edad. La agricultura es un trabajo pesado, susceptible a factores 

climáticos; y el aprendizaje de tecnologías agrícolas tarda mucho tiempo. Afectado por 

esta impresión, la escasez de líderazgo en el medio es un tema grave. Para resolver 

este problema, los "Robots Agrícolas" son una de las tecnologías clave.

E d a d  P r o m e d i o  d e  l o s  A g r i c u l t o r e s

59.1

¡ N o  s ó l o  b a j o  e l  s o l ,  

t a m b i é n  b a j o  l a  l u n a !

En la agricultura moderna, los tractores y otra maquinaria agrícola son 

esenciales. El Laboratorio de Vehículos Robóticos (VeBots) de la Facultad de 

Agricultura de la Universidad de Hokkaido ha logrado llevar a cabo 

investigaciones en tractores no tripulados y en el desarrollo de nuevas 

tecnologías. Varios sensores se instalan en un tractor, y su posición se mide 

por satélite (GPS). Una computadora comanda su movimiento, sustituyendo 

la operación manual y por lo tanto dando a luz a los Tractores Robots.

Un Tractor Robot no sólo se mueve en los campos con 

precisión, también puede ser programado para completar 

todo tipo de tareas agrícolas. Al confiar el trabajo de 

campo al Tractor Robot, los agricultores pueden 

centrarse en el desarrollo de productos, investigación de 

mercado y otros trabajos importantes.
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¡Esto es un estado
grave
para

la agricultura!

R o b o t s  A g r í c o l a s

Com i e n z a  d e s d e  Ho k k a i d o ,



1 persona puede administrar 

varios tractores gracias a la 

robótica agrícola.

Mediante el uso de Trabajo 

Cooperativo, la eficiencia mejora 

significativamente.

Se ha mostrado un buen 

desempeño en extensas tierras 

agrícolas.

ejemplo de trabajo cooperat ivo

¿Listos?, ¡Fuera!
Pero no es una 
carrera,  es 
cooperación.
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Com i e n z a  d e s d e  Ho k k a i d o ,

F a c u l t a d  d e  I n v e s t i g a c i ó n  e n  A g r i c u l t u r a

L a b o r a t o r i o  d e  V e h í c u l o s  R o b ó t i c o s  

¡ A r r a n q u e !  U s o  d e  m ú l t i p l e s

t r a c t o r e s  p a r a  " T r a b a j o  

C o o p e r a t i v o "
E l  p o s i c i o n a m i e n t o  p o r  S a t é l i t e  

y  l a  C o m u n i c a c i o n e s  I n a l á m b r i c a s  s o n  l a  b a s e  

d e  l o s  R o b o t s  A g r í c o l a s

L o s  t r a c t o r e s  m á s  

p e q u e ñ o s  s o n  e c o l ó g i c o s

Un agricultor operando un solo Tractor Robot no es realmente eficiente. 

Por lo tanto, el laboratorio "VeBots"  ha desarrollado un sistema de 

gestión para la operación simultánea de múltiples Tractores Robot 

mediante el uso de un sistema de comunicación inalámbrica. Este 

"Trabajo Cooperativo" está cerca de su uso práctico.
El Sistema por Satélite Quasi-Zenith "Michibiki" y otras tecnologías de posicionamiento 

por satélite GPS de alta precisión  son vitales para los robots agrícolas. Por otra parte, a 

fin de supervisar el trabajo de múltiples robots desde una sala de control remoto, la 

información geoespacial, las tecnologías de la información y las comunicaciones 

inalámbricas son muy importantes.

El tamaño del tractor puede mejorar la eficiencia operativa, pero afecta el 

crecimiento de los cultivos debido a la compactación del suelo. Mediante el uso de 

múltiples tractores robot pequeños, el esquema de "trabajo cooperativo" es un buen 

prospecto. Además, mediante el envío de información desde una computadora, es 

posible ajustar la cantidad de fertilizante, cosechar únicamente cultivos maduros, y 

realizar otras tareas relacionadas con el medio ambiente; lo cual es uno de los 

objetivos de la agricultura de precisión.

La mejora de la 

productividad está ligada 

a la reducción de costes
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T e n d e n c i a s  f u t u r a s  d e  l a  

A g r i c u l t u r a  J a p o n e s a :  h a c i a  l a

" A g r i c u l t u r a  I n t e l i g e n t e "

L o g r a r  A g r i c u l t u r a  d e  

P r e c i s i ó n  c o n  S a t é l i t e s  

A r t i f i c i a l e s  +  U A V

Los colores indican el  
estado de crecimiento de 
los cul t ivos

¡Más y más 
deliciosa 
comida!

Pero, ¿puede 
realmente 

llegar a ser 
Agricultura 

Inteligente ?

F a c u l t a d  d e  I n v e s t i g a c i ó n  e n  A g r i c u l t u r a

L a b o r a t o r i o  d e  V e h í c u l o s  R o b ó t i c o s  

" D a t o s  M a s i v o s "  p a r a  a p o y a r  a  l o s  

a g r i c u l t o r e s  a h o r a  y  e n  e l  f u t u r o
El buen sabor de las verduras y arroz se debe a un ambiente agrícola adecuado, sostenido 

con el apoyo de los esfuerzos conjuntos de los agricultores y personas relacionadas con la 

agricultura. La acumulación de grandes volúmenes de datos se lleva a cabo mediante la 

recopilación del know-how desde todos los puntos de vista de la "Agricultura de Hokkaido", 

cultivada de forma natural y por los seres humanos. Mediante el uso de los datos apropiados 

es posible apoyar el trabajo agrícola a diario, y ayudar a la Agricultura Japonesa, llevando a 

cabo una serie de investigaciones sobre la Información Agrícola.

I n f o r m a c i ó n  

g e o g r á f i c a
R e g i s t r o s  d e  
a g r i c u l t o r e s  

e x p e r t o s

I n f o r m a c i ó n  
d e  t r a b a j o  d e l  

t r a c t o r

A n á l i s i s  d e  D a t o s  ·  A b s t r a c c i ó n  d e l  k n o w - h o w

A c u m u l a c i ó n  d e  D a t o s  
M a s i v o s  ú t i l e s  p a r a  l a  
A g r i c u l t u r a  J a p o n e s a

Dado que las operaciones con tractores dan cuenta del 80 por ciento 

del trabajo agrícola, el Laboratorio Vehículos Robóticos "VeBots" se 

centra en la investigación de Tractores Robots no tripulados, pero 

también se dedica al sensado remoto agrícola y a las tecnologías de 

información. El laboratorio tiene como objetivo lograr una "Agricultura 

Inteligente" como meta para el futuro de la Agricultura Japonesa, a 

través de los esfuerzos cooperativos de agricultores y personal 

asociado. A través de esta investigación, queremos llamar la atención 

hacia la agricultura, e involucrar a los jóvenes en el trabajo agrícola.

T r a c t o r  n o  
t r i p u l a d o ,

T r a b a j o  
C o o p e r a t i v o

U s o  d e  
D a t o s  

M a s i v o s  e n
T r a b a j o  
A g r í c o l a

A g r i c u l t u r a  

I n t e l i g e n t e

Con la expansión gradual de las tierras arables y 

arrozales, el suelo y los estados de humedad cambian, 

mostrando una discrepancia en el crecimiento de los 

cultivos. Por lo tanto, el concepto de Agricultura de 

Precisión tiene la atención del mundo. Los satélites 

artificiales y UAV (vehículos aéreos no tripulados) se 

combinan para obtener información agrícola precisa a 

gran escala, y así adaptar el crecimiento de los cultivos 

al medio ambiente. Los fertilizantes y pesticidas no se 

desperdician, creando un vínculo a la agricultura segura.

L a  A g r i c u l t u r a  I n t e l i g e n t e  
t i e n e  c o m o  o b j e t i v o  a y u d a r  
a  l a  A g r i c u l t u r a  J a p o n e s a  
c o m b i n a n d o  l o s  
c o n o c i m i e n t o s  d e  l o s  
a g r i c u l t o r e s  e x p e r t o s  c o n  
l o s  r o b o t s  a g r í c o l a s .

(Suelos, estado de 

crecimiento, etc.)

(Clima, ambiente de 

cultivo, etc.)

R e c o l e c c i ó n  

d e  

i n f o r m a c i ó n
U t i l i z a c i ó n  d e  d a t o s

U n  h e l i c ó p t e r o  

r e a l i z a  e l  

s e n s a d o  r e m o t o
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